Producten voor de Tafel
D2.1, D2.2 en D2.3




Uitgangspunten Deliverables A&l

Use case beschrijft context en proces obv actoren, het “systeem” en
opeenvolgende activiteiten. “wie” kan met het systeem “wat” doen.
wat systeem moet doen voor een actor om bepaald doel te bereiken
opgesteld in een implementatie onafhankelijke specificatie taal
een toepasselijke mate van gedetailleerdheid hebben
geen details bevatten omtrent (user) interface of beeldopbouw

Architectuur beschrijft basismodel voor systeemlagen, subsystemen,
componenten en koppelvlakken.

Dutch Profile beschrijft randvoorwaardelijke afspraken en keuzes om
interoperabiliteit te waarborgen.
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Verdieping en tastbaarder maken

» Aan de hand van Deployment Modellen, vier scenario’s:

— Standalone R-ITS-S
» Alle lagen ETSI stack
Remotely operated R-ITS-S
* Tot en met facilities laag, applicaties elders
Backhaulled R-ITS-S
» Tot en met networking laag, applicaties en facilities elders
Connected

Eerste aanzet voor Implementation Architectures en Architecture Views
reeds gegeven in versie 1.0 van Architecture (Maart 2016)
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Algehele werkwijze

Spoor 1: kernteam A&l Tafel formuleert een werkplan hoe zij denkt de stip
op horizon te bereiken (bv. handboek soldaat C-ITS deployment in NL)

Spoor 2: Projecten en Tafelleden dragen onderwerpen aan op basis van
actuele/toekomstige work items, behoeften en vragen

Uit beide sporen volgt agendering. Resultaten uit expertsessies en
projectdeliverables worden ingebracht bij de Tafel.

Indien er bij de Tafel consensus is over het resultaat wordt het resultaat
verwerkt in een/de deliverable(s). Waarschijnlijk bondig en met verwijzing.
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Aanpak D1.1. Use Cases

Selectie te behandelen use cases herzien (prioritering)

— Uitgangspunt: aansluiting bij lopende projecten

Redigeren naar implementatie onafhankelijke specificatie taal

— Buv. geen technologie-, hardware- en stakeholderkeuzes

Actoren binnen context en proces verder uitwerken

— Om uiteindelijk meer commerciele discussie te kunnen ondersteunen
Alternatieve scenario’s voor sub-use cases verder uitwerken

— Om proces in iets anders context te beschrijven (bv. road works)

Aanvullen, bijwerken en uitbreiden op basis van inbreng en nieuwe publicaties van
(internationale) projecten

Profiling van message sets (interoperabiliteit over-the-air) uitwerken — bij voorkeur door
projecten — en onderbrengen in Dutch Profile

Eenmaal naar tevredenheid beschreven zijn ze nagenoeg statisch.
Harmonisatie van use case naamgeving zou een grote winst zijn.
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Use case selectie

» Geselecteerde use cases Landelijke Ronde Tafels, zomer 2015

o C-ITS Deployment Platform — day 1 / day 1.5 applications

« Talking Traffic, A58 Spookfiles, C-ITS Corridor, PPA, Compass4D
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Selectie Landelijke Ronde Tafels, zomer 2015
_ Overige use cases Snelweg  Overige use cases Stedelik

Road works: long term static Energy Efficient Intersection Service
Road works: short term mobile In-vehicle signage Green Wave
Dynamic speed Stopping Behaviour Optimization
Dynamic sign information Virtual VRI in Traffic center

Road works: ad-hoc road works Network flow optimization Bicycle Priority
Virtual VMS Bicycle Data (FCD)

Shockwave damping Trafficnformation senvice ‘Overige use cases Posioning and Data
Automatic incident detection
GLOSA - - Intermodal Route Planner
Incident warning L
Navigation

Red light violation warning Traffic jam ahead warning :
Rerouting

Hazardous location warning e

_ EEGEEmET Y SEGINg EV Charging Point Planner
Probe vehicle data Emergency brake light Smart Parking Assistant
Slow vehicle warning Pay How You Drive
Stationary vehicle warning IMMA interface

Motorcycle approaching indication IMMA Interface

Weather / fog / slippery road warning

Merging Assistant

Platooning / virtual towing

Coop. Collision Avoidance / Coop.-
Automated Emergency Breaking

Road works: short term static

Priority request

Cooperative Adaptive Cruise Control
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C-ITS Deployment Platform
Dayr Dayis

Emergency electronic brake light Off street parking information

Emergency vehicle approaching On street parking information and management
Slow or stationary vehicle(s) Park & ride information

Traffic jam ahead warning Information on AFV fuelling & charging stations

Hazardous location notification Traffic information and smart routing

Road works warning Zone access control for urban areas

Weather conditions Loading zone management
In-vehicle signage Vulnerable road user protection
In-vehicle speed limits Cooperative collision risk warning
Probe vehicle data Motorcycle approaching indication
Shockwave damping Wrong way driving

GLOSA/ Time to green

Signal violation / Intersection safety

Traffic signal priority request

s
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Use cases naar projecten

Use case A58 Corridor TT (BBV) Compass4D C-ITS Platform
Spookfiles Day 1

Road Work Warning

Road Hazard Warning X X (3 applications)
Collision Risk Warning

Probe vehicle data

GLOSA / Time-to-green

Priority Request

In-vehicle signage

In-vehicle speed limits X (sub of IVS)

Red Light Violation / Intersection Safety
Shockwave Damping
CACC / (truck) platooning
Parking information
Smart routing
Optimization TLCs
Weather conditions
Emergency electronic brake light

Emergency vehicle approaching
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Use cases naar projecten

Use case A58 Corridor TT (BBV) PPA Compass4D C-ITS Platform
Spookfiles Day 1

Collision Risk Warning
In-vehicle speed limits X (sub of IVS)

CACC / (truck) platooning
Parking information
Smart routing
Optimization TLCs
Weather conditions
Emergency electronic brake light

Emergency vehicle approaching
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Use case A&I Tafel 2016

« 6 use cases gekozen op basis van Use cases (with sub-use cases)

de volgende criteria: GLOSA SPaT, MAP
. - subs: time-to-green, time-to-red,
Onderdeel (lopend) NL project cooperative green wave,

Day 1 C-ITS Deployment Platform  Priority Request SPaT, MAP, SRM, SSM

. . . .. - subs: OV, hulpdienst, vracht
Uitrol voorzien in nabije toekomst :
Road Works Warning DENM, VI

Landelij ke Scope - subs: short-term mobile, short-term

static, ad-hoc, long-term
Met 12V element J
Probe Vehicle Data CAM, PVD

- subs: nvt

NB. Andere tafels gebruiken mogelijk In-Vehicle Signage VI
L - subs: contextual speeds, road
andere criteria en kunnen dus works, lane/vehicle restrictions

andere voorkeur hebben Hazardous location notification
- subs: slow or stationary vehicle(s),
traffic jam ahead, slippery road
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Aanpak D1.2 Architectuur

» Scope: update van deelarchitecturen uit 2015 rondom iVRI's en rondom HWN/OWN,
op basis van de ontwikkelingen in 2016;
vanuit de referentie architectuur naar keuzes in implementatie optie(s)
hybride communicatie incl. informatie-uitwisseling publiek-privaat (NDW, RWS,
marktplaats, ...)
Internationale afstemming (ITS Corridor/Amsterdam Group/C2C CC)
Hoe: inhoudelijke discussies in expert sessies over deze onderwerpen
» Expert sessie HWN met A58/ITS Corridor
» Expert sessie iVRI met BBV/PPA
» Update van deliverables projecten BBV/CM/PPA
Resultaat: update D1.2 Architectuur o.b.v. deliverables projecten en expert sessies
Wat wordt verwacht van tafel deelnemers:
» Actieve deelname in inhoudelijke expert sessies
 Review van D1.2 (dec. 2016)

, |
geterBenutten 2= _ HDITCM  (Qonnekt ~ Connecting ¥ _thollond.

AutomotiveNL - 1 Innovations MObI Ity



Aanpak D1.3 Dutch Profile

« Scope: update van het profile uit op basis van de ontwikkelingen in 2016;
— Integreren van de implementatie opties (deployment modellen) uit de
architectuur
* Hoe: inhoudelijke discussies in expert sessies over deze onderwerpen
» Effect van de plaats van facilities in de verschillende implementatie opties op
het profile
 Bepalen van de verdere te profileren interfaces buiten G5
— Resultaat: update D1.3 Profiles 0.b.v. deliverables projecten en expert sessies
— Wat wordt verwacht van tafel deelnemers:
» Actieve deelname in inhoudelijke expert sessies
« Aandragen van specificaties voor de verschillende interfaces die in het profile
kunnen worden geintegreerd.
 Review van D1.3 (dec. 2016)
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